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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem punktéw pomiarowych
na obiektach inzynierskich w zwigzku z zadaniem pn. ,,Rozbudowa drogi wojewddzkiej nr 151 na
odcinku Recz-Choszczno ™.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
dokument kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem punktow pomiarowo-kontrolnych na obiektach inzynierskich a zakresem swym obejmuje
wymagania stawiane materialom i wykonywanej pracy.

Zakres robot obejmuje:

- wykonanie i osadzenie znakow pomiarowych na inzynierskich obiekcie,

- zalozenie W bezposrednim sagsiedztwie obiektu inzynierskiego stalych znakow

wysoko$ciowych nawigzanych do niwelacji panstwowej,

- wykonanie niezbednych prac geodezyjnych,

- kontrole osiadan podpoér do czasu ich ustabilizowania sig¢.

1.4. OKreSlenia podstawowe

1.4.1. Znaki pomiarowe — znaki wysokosciowe (repery) umieszczane na obiektach inzynierskich w
celu oceny prawidlowej pracy obiektoéw lub wodowskazy umieszczane przy obiektach
mostowych zlokalizowanych nad ciekami wodnymi, stuzace do pomiaru przeptywajacej
wody.

1.4.2. Staly znak wysoko$ciowy — utrwalony w terenie znak wysokos$ciowy o okreslonej rzednej
wzgledem przyjetego poziomu odniesienia, stanowigcy podstawe pomiardw niwelacyjnych.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami i STWiORB
D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczgce robét w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. Wyroby budowlane i materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogéblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 2.

Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.
Nalezy stosowaé materiaty, ktore sa oznakowane znakiem CE lub B zgodnie z Ustawa 0 wyrobach
budowlanych.

2.2. Materialy do wykonania robot

Znaki pomiarowe powinny by¢ wykonane z trwalego materiatu, odpornego na czynniki
atmosferyczne.
Do wykonania i osadzenia znakéw pomiarowych nalezy stosowac¢ materiaty:
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- prefabrykowane lub wykonane ,,na mokro” stupki z betonu C20/25 wg STWIORB M-
13.01.00.

- trzpienie geodezyjne ze stali nierdzewnej

- profile stalowe ze stali S235JR wg PN-EN 10025

- prety stalowe ze stali A-I1IN wg STWIORB M-12.01.02.

- zywice epoksydowe do osadzania trzpieni w otworach

Zastosowana zywica powinna by¢ materiatem twardniejacym bezskurczowo, mie¢ bardzo dobre
wlasciwosci mechaniczne i mie¢ bardzo dobrg przyczepnos¢ do stali, betonu i kamienia. Nalezy
zastosowaé zywice, ktora spelnia wiasciwo$ci podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla zZywicy

L.p. Wiasciwosci Jednostki Wymagania Metoda badania wg

1 Wytrzymatos$é na odrywanie MPa >3 PN-B-01814

2 Przyczepnos¢ do stali MPa >8 PN-B-01814

3 | Wytrzymatosé¢ na rozcigganie MPa >30 PN-C-89034

4 Wytrzymatos¢ na zginanie MPa >45 PN-EN ISO 178

5 Wytrzymatos¢ na $ciskanie MPa >90 PN-EN ISO 604

6 Czas zelowanie (w zaleznosci od temperatury) min. 10-75 PN-EN ISO 2535

7 Lepkosci dynamiczna MPas <5800 PN-EN I1SO 2431

Materialy stosowane do wykonania robdt podlegaja akceptacji Inzyniera..
3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wybor sprzetu do wykonania robdt zwiazanych niniejsza STWiIORB nalezy do Kierownika
Budowy.

Jakikolwiek sprzet, narzedzia i urzadzenia, ktdre nie gwarantujg wymagan jakosciowych robot,
beda odrzucone przez Inzyniera i niedopuszczone do robot.

Do wyznaczania punktéw pomiarowo kontrolnych, wykonawca powinien mie¢ w dyspozycji
nastgpujacy sprzet:

- tachymetry,

- odbiorniki GPS,

- niwelator precyzyjny z kompletem tat inwarowych (laty precyzyjne).

Sprzgt stosowany do wyznaczenia punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

Wybor sposobu i srodkow transportu nalezg do Kierownika Budowy z zastrzezeniem, ze transport
wyroboéw oraz materialow przeznaczonych do wbudowania i wykonania Robot nie mogg powodowaé
zanieczyszczenia materialow i wyrobow, obnizenia ich jakosci lub uszkodzen.

Transport i sktadowanie materiatdow powinny by¢ zgodne z zaleceniami Producenta.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Program Zapewnienia Jakosci dla Robét
(PZJdR) oraz Projekt Technologii i Organizacji Robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane Roboty.

5.2. Zalozenia ogélne

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez uprawnionego geodete, zgodnie z
obowigzujacymi instrukcjami Glownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Prace nalezy
poprzedzi¢ uzgodnieniami z UGIK.

Usytuowanie reperdw uzgodni¢ nalezy z Wydziatem Mostow GDDKIiA, Oddziat w Szczecinie.

Ponadto Wykonawca umiesci w poblizu obiektu state znaki wysokosciowe dowigzane do
niwelacji panstwowej. Czynnosci te wykona geodeta uprawniony na zlecenie Wykonawcy Roboty
wykona¢ zgodnie z §298.1-6 Rozporzadzenia MTiGM z dnia 30.05.2000r. Dz. U. Nr 63 z dnia
3.08.2000r.Po  zakonczeniu robot nalezy repery uwzgledni¢c w geodezyjnej dokumentacji
powykonawczej opisujac ich wspolrzedne i rzgdne w uktadzie panstwowym.

Wytyczenie punktéw pomiarowo kontrolnych nalezy wykona¢ przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowe;.

5.3. Wykonanie stalych znakéw wysokosciowych

Ilos¢ statych znakéw wysokosciowych powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowg. Staty
znak wysoko$ciowy nalezy umiesci¢ poza korpusem nasypu drogi w niewielkiej odlegtosci od obiektu
i dowigza¢ do uktadu niwelacji panstwowej. Staly znak wysokosciowy nalezy wykonaé przed
zatozeniem znakow wysokosciowych na podporach. Staly znak wysokosSciowy nalezy wykona¢ w
postaci stupka betonowego (prefabrykowanego lub ,,na mokro”) z osadzonym na goérnej powierzchni
trzpieniem geodezyjnym ze stali nierdzewnej.

Punkty stale, wyposazone w znak wysokos$ciowy, maja by¢ osadzone w na palach zelbetowych
opartych na gruntach no$nych na glebokos¢ nie mniejszg niz 3,0 m (dostosowang do warunkow
gruntowych) i wystawaly 0,50 m powyzej poziomu terenu.

Stupek nalezy wykonaé o przekroju 20 x 20 cm i wysokos$ci takiej, aby podstawa stupka byta
posadowiona ponizej poziomu przemarzania, a wierzch z osadzonym trzpieniem geodezyjnym
znajdowat si¢ okoto 20 cm nad powierzchnig terenu.

5.4. Wykonanie znakow wysoko$ciowych na obiekcie

Ilo$¢ znakow wysokosciowych montowanych na obiekcie powinna by¢ zgodna z dokumentacja
projektowa. W celu umozliwienia kontroli osiadan podpor obiektu znaki wysokosciowe przewidziane
do osadzenia w podporach obiektu nalezy zamontowaé bezposrednio po rozszafowaniu podpor i
zniwelowaé w oparciu o staty znak wysokosciowy nawigzany do uktadu niwelacji panstwowe;.

Zaktada si¢ wykonanie znakow wysokosciowych w postaci stalowych trzpieni ze stali
nierdzewnej osadzonych w otworach wierconych, przy uzyciu zywicy epoksydowe;j.

Miejsce osadzenia znaku (trzpienia) musi zapewni¢ mozliwo$¢ ustawienia na nim laty
niwelacyjnej i wykonanie odczytu, natomiast ksztalt trzpienia powinien zapewni¢ jednoznaczny
sposob ustawienia na nim taty.

Przed przystapieniem do wykonania otworéw nalezy wykona¢ niezbgdne pomosty i rusztowania
umozliwiajgce dostep do konstrukcji w miejscach wykonywania odwiertow, a takze zapewniajgce
bezpieczenstwo pracy obstugi oraz bezpieczenstwo uzytkownikow drog.

Srednice i glgboko$é otworéw nalezy ustalié na podstawie $rednicy trzpieni do osadzenia oraz
zalecen Producenta zywicy epoksydowe;.

Po wywierceniu otworow nalezy je oczysSci¢ strumieniem sprezonego powietrza o ci$nieniu nie
mniejszym niz 0,6 MPa i zabezpieczy¢ je przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem. Sktadniki
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zywicy nalezy miesza¢ w proporcjach $cisle wg wskazan producenta. Sktadniki nalezy miesza¢ az do

osiggnigcia jednolitej barwy, przez okres czasu okreslony przez producenta, lecz nie krocej niz przez 3

minuty. Nastgpnie wymieszany material nalezy przela¢c do czystego pojemnika i jeszcze raz

wymieszaé. Czas przydatno$ci zywicy w temperaturze +20°C wynosi zwykle okoto 30 minut.
Temperatura podtoza i otoczenia w trakcie aplikacji zywicy powinna wynosi¢ od +5°C do +30°C.
Trzpienie przed ich osadzeniem muszg by¢ doktadnie oczyszczone.

5.5. Prace geodezyjne

Dla kazdego stalego znaku wysoko$ciowego nalezy sporzadzi¢ opis topograficzny zawierajacy:

- miary kontrolne do punktéw charakterystycznych terenu,

- wspolrzedne poziome reperu (X, y) wyrazone w panstwowym uktadzie wspotrzednych 2000,
wyznaczone z doktadnoscig +/- 1 metra.

- wysokos$¢ wyznaczong metoda niwelacji precyzyjnej, pomiarem w dwdéch kierunkach (tam i z
powrotem), wyrazong w ukladzie lokalnym obiektu mostowego, z doktadnoscia spetniajaca
warunki niwelacji precyzyjnej dla danej sieci. Wysokos¢ reperu zapisana z doktadnoscig do 4
cyfr po przecinku,

- 0opis sposobu stabilizacji reperu (rysunek przekrojowy) z podaniem glebokosci posadowienia.

Opis topograficzny stalego znaku wysokosciowego powinien umozliwiaé:

- odnalezienie i zidentyfikowanie znaku,

- naniesieniu punktu na mape¢ topograficzng (1:10 000).

Ponadto dla kazdego statego znaku wysokosciowego nalezy okresli¢ jego rz¢dng w nawigzaniu
do uktadu niwelacji panstwowe;.

W oparciu o rzedne stalych znakéw wysokosciowych nalezy okre§li¢ rzedne znakow
wysokosciowych osadzonych na obiekcie. Rzgdne te powinny by¢ okreslone z doktadnoscia do + 0,1
mm.

Dla poszczegdlnych zadan geodezyjnych zwigzanych z osadzeniem znakdéw pomiarowych na
obiektach inzynierskich i monitoringiem osiadan podpdr obiektu mostowego nalezy sporzadzié
odpowiednie opracowania, z ktorych nalezy utworzy¢ koncowa dokumentacj¢ geodezyjna.

5.6. Kontrola osiadan podpor

Wykonawca opracuje projekt roboczy i harmonogram kontroli osiadan podpdr obiektu
mostowego i przedtozy do akceptacji Inzyniera.

Jezeli Inzynier z jakich§ powodéw tak zadecyduje, Wykonawca powinien rozszerzy¢ zakres
monitoringu o dodatkowe pomiary (np. kontrola pionowos$ci podpor).

Monitoring osiadan nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatwierdzonym przez Inzyniera harmonogramem
W oparciu o pomiar bazowy wykonany bezposrednio po zamontowaniu znakéw wysokosciowych w
podporach obiektu mostowego.

Wyniki pomiarow kontrolnych (monitoringu) nalezy na biezaco przekazywaé Inzynierowi oraz
po zakonczeniu monitoringu dotaczy¢ do dokumentacji powykonawcze;j..

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Wymagania ogélne:
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne, ew. badania
materialtdow wykonane przez dostawcow itp.), potwierdzajagce zgodnos¢ materiatow z
wymaganiami pkt. 2 niniejszej specyfikacji,

- ewentualnie wykona¢ wtasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania
robot, okreslone w punkcie 2 lub przez Inzyniera,
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Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Kontrola wykonania znakow pomiarowo-kontrolnych

Kontrole jakosci robdt nalezy przeprowadzac na zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i pkt.5.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiarowa jest 1 szt. (sztuka) wykonanego znaku pomiarowo-kontrolnego o
parametrach zgodnych z Dokumentacja Projektowag.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne”.

8.1. Szczegolowe zasady odbioru

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i pisemnymi
decyzjami Inzyniera.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem odpowiednich tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

Podstawg dokonania odbioru sg nastepujace dokumenty:

- Dziennik Budowy,

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie budowy,

- Uzasadnienie dokonywanych zmian,

- Dokumenty dotyczace jako$ci wbudowywanych materialdéw, w tym protokoty badan i sprawdzen,

- Pisemne stwierdzenie przez Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy wykonania okreslonych
robot zgodnie z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami zawartymi w STWiORB, jak
roéwniez wyrazenie zgody na przystapienie Wykonawcy do realizacji kolejnej fazy robot.

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Cena 1 sztuki wykonanego znaku pomiarowo-kontrolnego obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robo6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci
oraz opracowan o ktorych mowa w pkt. 5 niniejszej STWIORB,

- wykonanie wszystkich elementow wynikajacych z opracowan Wykonawcy,

- zakup i dostarczenie materiatow i pozostatych czynnikow produkeji,

- prace pomiarowe, uzyskanie dokumentacji powykonawczej z naniesionymi punktami
wysoko$ciowymi (reperami),

- zaktadanie punktu (reperu) pomiarowo-kontrolnego,

- zalozenie stalego znaku wysokosciowego dowigzanego do niwelacji panstwowe;j,

- opracowanie dokumentacji inwentaryzujacej punktu pomiarowo-kontrolnego,

- oczyszczenie stanowiska pracy wraz z wywozem odpaddéw na wysypisko wraz z kosztami
utylizacji lub na miejsce przystosowane do sktadowani poza terenem budowy.

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wg wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH M.20.01.33

Cena wykonania robot okreslonych niniejszq STWiORB obejmuje rowniez roboty tymczasowe,
ktore sq potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sq przekazywane Zamawiajgcemu i sq
usuwane po wykonaniu robot podstawowych (dotyczy to np. pomostow roboczych, wszelkich ekranow
ochronnych oraz innych konstrukcji pomocniczych uwzgledniajgcych warunki terenowo- lokalizacyjne
i geometrig elementow konstrukcyjnych projektowanego obiektu a niezbednych przy realizacji robot
objetych niniejszq STWiORB).

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-EN 10025 Wyroby walcowane na gorgco z niestopowych stali konstrukcyjnych

PN-92/B-0814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie-Konstrukcje betonowe i
zelbetowe. Metoda badania przyczepnosci powtok ochronnych.

PN-81/C-89034 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie cech wytrzymatosciowych przy statycznym
rozcigganiu

PN-EN 1SO 178 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie wlasciwosci przy zginaniu

PN-EN 1SO 604 Tworzywa sztuczne -Oznaczanie wlasciwosci przy rozcigganiu

PN-EN ISO 2535 Nienasycone zywice poliestrowe - Metody badan-Oznaczenie czasu zelowania

w temperaturze 25°C

PN-EN ISO 2431 Farby i lakiery - Oznaczanie czasu wyplywu za pomoca kubkow
wyptywowych

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989
Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK, 1979
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

Dz. U. Nr 63 ,,Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30.05.2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie”

D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”
M.13.01.00. Beton konstrukcyjny
M.12.01.01. Zbrojenie betonu




